Konstrukcje zelbetowe

B-32.01.09 SCHODYZELBETOWE

B-32.01.10 STOPNIE BETONOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacjy svymagania dotyege wykonania i odbioru robot
zZwigzanych z zabetonowaniem schodéelbetowych lub stopni betonowych w zzku z
budowg obiektow opisanych w specyfikacji B-31.01.01, gkil.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji

Specyfikacja jest stosowana jako dokument przeteygo kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych Specyfikacp

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad wykonywania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem zabezpiefizemontaem deskowania, zazbrojeniem oraz
zabetonowaniem schodow lub zabetonowaniem stopmiz vr zawibrowaniem betonu,
koniecznych dla realizacji obiektow opisanych weggfikacji B-31.01.01 pkt. 1.3.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Schody — jest to element budynku, udliviajacy przemieszczanie ¢siw pionie i
przenoszcy obchzenie dynamiczne, wywotane tym przemieszczaniem.

1.4.2. Stopnie betonowe — g najczsciej elementem budowli i m@j za zadanie
umazliwienie przemieszczaniagsw pionie.

Pozostale okidenia podane w niniejsze] specyfikacjp zgodne z obowizujacymi
odpowiednimi normami, specyfikacj DMUB-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” oraz z
poprzedzajcymi specyfikacjami.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotygee robot podano w specyfikacji DMUB-00.00.00 ,Wyraa@
ogolne”.

Wykonawca jest catkowicie odpowiedzialny za jgkavykonanych robét oraz ich zgoditaz
projektem, specyfikagjoraz zaleceniami ftyniera.

2. MATERIALY

Podstawowym materiatem stosowanym przy wykonywaiohot wg niniejszej specyfikacii
jest beton, ktory powinien spetdiavymagania PN-88/B-06250 oraz specyfikacji B-320Q1.
i B-32.01.08.

Kolejnym materialem jest stal gtadka, ktéra powirspeetnid wymogi PN-88/H-84023 oraz
specyfikacji B-32.01.01.

3. SPRZET
Sprzt powinien spetni@warunki zgodnie ze specyfikacjami: B-32.01.01 d8a22.01.02.
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4. TRANSPORT

Transport materiatdw do realizacji robét ¢lgch niniejsa specyfikacy powinien spetnia
warunki okrélone w specyfikacji B-32.01.01. oraz B-32.01.02.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogdlne warunki wykonania robot okia specyfikacia DMUB-00.00.00 ,Wymagania
ogolne.”

Szeroka¢ stopnia zabiegowego mierzona w odlégid®,4m od balustrady powinna wynési
co najmniej 0,27m.

Nachylenie biegu schodow wewtrenych winno spetniawarunek taki, aby suma podwdjne;j
wysokaici stopnia i jego szerokoi byta réwna 0,6 — 0,65m.

Schodyzelbetowe naley mocowa za parednictwem tawyzelbetowej szerokswi 18 cm przy
szerokdci biegu 1,0m lub 25 cm przy szerdkobiegu 1,0 — 1,5m.

Betonowanie schoddw zaczyna sid dotu kolejnymi stopniami naktadajna kady swiezo
zabetonowany stopigpodpérk, ktéra przytwierdza si do nizej potazonej podporki.

Zarys stopni powinien l&yzaznaczony na deskowaniu bocznym schodow lub istopn
Podczas deskowania schodow stosujeasady opisane w specyfikacji B-32.01.11.

Belki policzkowe schodowelbetowych nalgy od stronysciany zdylatowé pap, aby nie
nasgpito peknigcie biegu.

Zbrojenie schodow wykonujeesiv dwdch czsciach, najpierw zazbrajaesptyte a nasgpnie
zazbraja si stopnie — najegciej w chwili betonowania.

Mieszank betonowg przeznaczomndo realizacji schodowelbetowych lub stopni betonowych
nalery wykona zgodnie z zaleceniami zawartymi w specyfikacji BER..02.

Piekgnacg betonu wykon&zgodnie z zaleceniami specyfikacji B-32.01.08.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakoi robot podano w specyfikacji DMUB-00.00.00 ,Wynzama
ogolne.”

Kontrola jakdci rob6t polega na sprawdzeniu zgogttiovykonanych robét z projektem i
specyfikacy pod wzgédem:

— jakasci uzytych materiatow

— wykonania rob6t zbrojarskich, ciesielskich i betoskich.

Dopuszczalne odchyiki od projektu wyngsz

— wysoka¢ stopniat 1 mm,

— szerokd¢ stopniat 5 mm,

— szerokd¢ biegu+ 1 cm,

— dhugci¢ biegux 3 cm.

Wysoka¢ balustrad montowanych, mierzona od kgdel poziomej stopnia do wierzchu
balustrady powinna léyéwna 0,9 — 1,1m.

Dopuszczalne by wykonania ptyty biegu schodowego opisano w sfkeagji B-32.01.11.
Kontrole jakasci robét naley przeprowadzazgodnie z zaleceniami specyfikacji B-32.01.01
oraz B-32.01.02.

7. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w specyfikabfiB-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
Jeli konstrukcja schodowelbetowych chocigby czsciowo niezgodna jest z wymogami
projektu lub specyfikacji, powinna zoétanatychmiast rozebrana, gdyzagraa
bezpieczastwu. Odpowiedzialni@ za rozbidrk ponosi Wykonawca.
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Przy odbiorze rob6t stosowazasady opisane w specyfikacji B-32.01.01, B-3DP1B-
32.01.08.

Niezalenie od bada ocent naley prawidiowdé cech geometrycznych wykonanej
konstrukcji, zwtaszczaelbetowej.

8. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-63/B-06251 -Roboty betonowealbetowe. Wymagania techniczne.
PN-74/B-06261 -Nieniszgee badania konstrukcji z betonu.
PN-73/6726-01 -Beton zwykly. Metody bada

PN-89/H-84023 -Stal okéonego stosowania. Wymagania ogolne.




